
Сложные задачи

Рассмотрим более сложные задачи

Для того чтобы дрон просто висел в воздухе необходимо поставить задержку времени (подключить библиотеку time, прописав import time, и используя команду time.sleep(x), где x – количество секунд)
Пример сложного алгоритма
1.подъем (по умолчанию 50 см.)
2. подъем на 1 м
3.зависание
4. полет, описывающий пятиконечную звезду
5. зависание
6. снижение на 50 см.
7. треугольник
8. завершение полета.
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from djitellopy import Tello
import time

fly = Tello()

£ly.connect ()

fly.takeoff () #saner

fly.move_up (100) $nomsen xa 1m

time.sleep (3)#zasucanme

#ANTOPUTM NATUKOHEWHON SBESIE!

fly.rotate_clockwise (30)

for j in range(5):
fly.move_forward (100)
fly.rotate_clockwise (144)

time.sleep (3)#zasucanme
fly.move_down (50) #ssm= Ha 50 oM
time.sleep (3)#zasucanme
#ANTOPUTM HONETA N0 TPEYTONBHUKY
for j in range(3):
fly.move_forward (100)
fly.rotate_clockwise (120)

fly.land()

fly.end()




